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FIGURA 5 - LOCALIZACION DE RIESGOS EN PREPARACION DE MAQUINA ALGORITMO 1 - PREPARACION DE MAQUINA
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ALGORITMO 2 - MAQUINA EN FUNCIONAMIENTO FIGURA 6 - LOCALIZACION DE RIESGOS DURANTE EL FUNCIONAMIENTO
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ALGORITMO 3 - LIMPIEZA MANUAL DEL CUERPQ
IMPRESOR CON CUERPQ SLOTTER
ABIERTO Y MAQUINA EN MARCHA

FIGURA 7 ~ LOCALIZACION DE RIESGOS DURANTE LA LIMPIEZA
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7. MEDIDAS
PREVENTIVAS
ESPECIALES

Se describen a continuacion de
modo mas amplio, las proteccio-
nes tendentes a corregir los ries-
gos de origen mecanico.

A. PREPARACION DE
MAQUINA (TABLA I)

7.1. Operacion 1+
{situacidén critica n® 1)

Cada cuerpo movil de la maqui-
na dispondra de un pulsador de
blogqueo del motor auxiliar de des-
plazamiento en posicion de abier-
to. Bl desbloqueo se realizara me-
diante llave.

Previamente a cada operacion el
operario se asegurara de accionar
el dispositivo de blogqueo, Cuando
la operacidon se realice entre dos
cuerpos moviles, el bloqueo debe-
ra efectuarse no sélo en el cuerpo
donde se realice el trabajo, sino
también en el contigio.

Cuando dos o mas operaciones
ejecuten simultaneamente opera-
ciones entre cuerpos distintos de
la maquina, guedara establecido
previamente el procedimiento de
blogueo, designandoe a uno de
ellos coma responsable de los dis-
positivos de blogqueo.

7.2. Operacion 1
{situacion critica n® 1)

Como medida de seguridad
complementaria de la anterior, se
instalaran pulsadores de paro de
emergerncia situados en el interior
de los cuerpos que al ser acciona-
dos actuen sobre el correspon-
diente motor auxiliar de desplaza-
miento evitando el cierre de los
mismos.

Debera reunir las siguientes ca-
racteristicas:

— Visible y facilmente accesible
para el operario gque efectue
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operaciones entre

alertos.

cuerpos

— Su accionamtento implicara el
paro inmediato del cierre de los
CUEerpos.

— Serd accionado manualmente y
sera enclavable en posicion de
abierto. El deshlogueo se podra
efectuar sin lave.

— 5u mando de accionamiente y
bloqueo de contactos de apertu-
ra brusca responderd ala Norma
CEI-204-1 {UNE-20416).

7.3. Operacion 1
{situacién critica n® 1)

Los pulsadores de accionamien-
to para el desplazamiento longitu-
dinal/transversal de los cuerpos
implicaran la pulsacion continua-
da. Durante la pulsacion sonara
una alarma acustica indicativa del
desplazamiento de los cuerpos.
Esta alarma se diferenciara clara-
mente de la alarma de puesta en
marcha de macquina a fin de evitar
confusion de sonidos, forméandose
alos operarios de la maquina en la
identificacion de las alarmas.

B. MAQUINA EN
FUNCIONAMIENTO (TABLA II)

7.4. Operacion 2
(situacion critica n°® 2)

La maquina estard dotada de un
sistema de alarma de puesta en
marcha a dos pulsaciones. A la pri-

Palanca de bloqueo mecanico dei cierre de cuerpos

mera pulsacién sonara la alarma y
se 1ealizara un autocontrol del es-
tado de la maniobra, de modo que
en caso de fallo de algun elementa
0 que no esté colocado en las con-
diciones previstas, no permitira la
actuacién de la segunda pulsacion
(puesta en marcha efectiva).

Cuando en un mismo local coe-
xXistan diversas maquinas, se dife-
renciaran acisticamente las alar-
mas para evitar confusion a la
puesta en marcha.

Se diferenciaran asimismo de las
correspondientes alarmas indica-
tivas del clerre de cuerpos.

7.5. Operacion 3
(situacion critica n° 3a)

A fin de evitar el acceso manual
a los rodillos introductores, se ins-
talara una pantalla, (metalica, en-
rejado, material transparente,
etc.), colocada por detras de los
elementos de ajuste, (el longitudi-
nal y el de reqgulacién de altura) y
antes del rodillo introductor. (Fi-
gura 8).

Esta pantalla sera regulable o
fija en altura a fin de permitir el
paso de los diversos gruesos de
material, debiendo en todo mo-
mento cumplir con lo estipulado
en la Norma DIN 31001 (Abertura
de la proteccion en funcién de la
distancia a la linea de peligro).

Tambien se puede usar esta pro-
teccidn colocada de forma que sus-
tituya a la reglilla soporte de los
elementos de ajuste, siendo en-
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tonces unicamente necesario que
la parte superior de la pantalla
haga las funciones de reglila so-
porte para el deslizamiento de los
elementos de ajuste.

miento ya que o bien gqueda par-
clalmente oculta por el propio ma-
terial apilado a la salida o bien que-
da inaccesible por el uso corriente
de cintas transportadoras u otros

Pantalla situada detras de los elementos
reguladores y antes del rodillo mtroductor

Elemento regulador
de altura,

Elemento reguiador
longitudinal.

FIGURA 8 - PANTALLA PROTECTORA DEL CUERPO INTRODUCTOR

7.6. Operacion 3
{situacidn critica n° 3b)

A fin de evitar el acceso ala zona
abierta de los volantes portacuchi-
llas, se protegera esta zona con
una pantalla {metalica, enrejado,
material transparente, etc.}, y arti-
culada a fin de permitir su eleva-
cion para todo trabajo de manu-
tencidn y ajuste. Estard provisto
en su parte interior de uno o mas
microrruptores de desconexion de
maniobra que eviten el funciona-
miento de la maquina con la pro-
teccion levantada. (Figura 9).

Estos microrruptores estaran
instalados en forma de seguridad
positiva (CEI-204-1, UNE 204186,
UNE B81600) v su perfecto funcio-
namiento y posicion se controla-
ran, en el autocontrol de puesta en
marcha. (ap. 7.4.).

La parte infenior del cuerpo slot-
ter no puede ser protegida de igual
forma va que es el espacio reserva-
do para la salida de las virutasore-
siduos del carton cortado. No obs-
tante, esta parte no suele quedar
accesible durante el funciona-
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dispositivos de elevacion y apilado
del material.

7.7. Operacion 3
(situaciones criticas n° 3a y
3b)

El paro de emergencia actuante
sobre el motor principal de la ma-

guina tiene por finalidad el dete-
ner instantaneamente la magquina
al producirse cualguier tipo de
anomalia durante el proceso de
trabajo.

Debera reunir las siguientes ca-
racteristicas:;

— Visible, facilmente accesible y
estratéglcamente distribuidoes
sus pulsadores.

— Su acciocnamiento implicara el
paro inmediato de la maquina.

— Sera accionado manualmente y
sera enclavable en posicion de
ablerto.

— El mando de accionamiento del
paro de emergencia y blogque de
contactos de apertura brusca
responderan a la Norma CEI-
204-1 (UNE 204186).

— El! accionamiento de uno cual-
quiera de los paros de emergen-
cia de la maquina provocara su
detencion y serd preciso para la
nueva puesia en marcna elimi-
nar el bloqueo desde el puesto
en que se realizo el paro.

7.8. Operacion 4
{situacion critica n° 4b)

A fin de evitar el acceso a la ba-
teria de cilindros de! cuerpo impre-
sor en aquellas operaciones espo-
radicas que se realizan habiendo
previamente extraido el cuerpo

6 max
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Proteccion 6 max

Anne:

Microrruptor ! [ eyt

T Salida material

FIGURA 9 - PANTALLA PROTECTORA CUERPQ SLOTTER
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slotter, se instalard una pantalia
abatible o deslizable a lo largo de
unas guias dispuestas al efecto de
modo que queden protegidos lo ci-
hindros tangentes convergentes.
Estard provista de unc o méas mi-
crorruptores de desconexién de
maniobra que eviten el funciona-
miento de la maquina con la pro-
teccion ablerta. (Estos microrrup-
tores de acuerdo con 7.6.}.

En caso de trabajar con el cuer-
po slotter, se podra quitar la pan-
talla, quedando sustituida por la
seguridad de cierge. (Apartado
7.9.).

C. LIMPIEZA MANUAL DEL
CUERPO IMPRESOR
(TABLA IIT)

7.9. Operaciones 2y 3
(situaciones criticas n° 2 y 3)

Entre los distintos cuerpos de la
maguina se instalaran microrrup-
tores que impligquen que para la
puesta en marcha de maquina, to-
dos los cuerpos deban estar co-
rrectamente acoplados y cerrados,
no siendo posible el funcionamien
to si1 tal situacion no se cumple.

En elcaso de trabajar sin el cuet-
po slotter, los microrruptores pre-
vistos en el apartado 7.8., debera
sustituir en la maniobra al micro-
rruptor de cuerpo slotter cerrado.

Estos microrruptores estaran de
acuerdo con las condiciones esta-
blecidas en 7.6.

Con ello se fuerza a que la lim-
pieza se realice por medic de los
dispositivos que a tal efecto va do-
tada la mdquina, 0 en su defecto, a
que s1la operacién se refuerza con
el frotamiento manual con la ayu-
da de un trapo, esponja, ... esto se
haga forzosamente a maquina pa-
rada.
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